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Paso un: El Plomo de
Comida de Lugar basa
ligeramente dejado del
centroy davueltaala
derecha.

Paso cinco: el

gue juega a los dados.

_ _ Paso seis: Apriete la
cortamiento del disco es asamblea de tornilla girando
instalado sobre la rejl”a dextrorsum hasta Comodo’
pero no cerrado con llave.

ranura redonda
de laasamlea
de empujador.

Rejilla que Jeuga
a los Dados

Paso dos: La
descargo de lugar Paso tres: El plato de
platea en el eje de descarga de vuelta hasta

gque esto se caiga.

Paso cuatro: Lugar que
Juega a los dados Rejilla
con etiqueta que afronta

motor. reverso de maquina.

continua (asegurandose las etiquetas son

dentro de la base de plomo de conida)
ligeramente dejado del centro y davueltaala
derecha, cerrandolo con llave en el lugar.

Paso diez: R2Dice

Paso ocho: Paso nueve:

Coloque el Asamblea de correctamente
empujador empujador de lugar reunido con .
largo en la en ranura de media accesorio de comida

continuo. Ahorala
unidad puede ser
comenzada

luna de mitad
supererior de
plomo de comida.




robotﬁcoupe@

R2Dice Lance las
Instrucciones de la Asamblea

Paso un: El lugar

desconcierta el eje de motor

colocado con el mango

ligermente alaizquiierda. en el frente.

Correctamente
reunido S
colocacion de
lamina

Paso cuatro: Tapea de
tazon de lugar en con la
etiqgueta mas grande en
tazon ligeramente a la
izquierda

Paso dos: Haga girar el tazon en : :
sentido contrario al de las agujas del lalamina S en el eje
reloj hasta que el mango seacentrado ~ de motor dentro del

“S” Lamina

Paso tres: coloque

tazon y gire en
sentido contrario al
del las agujas del
rolog hasta que
esta se cierre en el
lugar.

Paso cinco: Latorceduraligeramente en
sentido contrario al de las agujas del reloj
hasta la etiqueta se desliza en la posicion
de cerrandura de seguridad. Ahorala
unidad puede ser comenzada.



